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Krokovym motorkem
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Strué¢na charakteristika

Produkt ACTUATOR controller typ ACP90 je samostatny modul pro precizni ovladani
pozice ventild a klappek v ramci primyslovych aplikaci. Vhodné pouziti je napf. pro aplikace
regulace otaCek a smési pro kogeneracni jednotky, generatorové jednotky a jiné systémy s
pozadavkem rychlych a pfesnych zmén akcéniho Elenu.

Pro pohon ventild a klapek je vyuZzit krokovy motor s pfevodovkou ozubenymi koly nebo
ozubenym femenem. Vyhodou feSeni pouZiti krokového motorku je nizka cena, vysoky
moment, rychlost a prfesnost dosazeni pozadované pozice. Parametry PID nejsou nutné
jelikoz vysledna pozice je okamzita a pfesna z principu krokového motoru.

Produkt ACTUATOR controller realizuje fizeni pozice krokového motorku dle poZadavku
nadfazeného systému. Informace pro poZadovanou polohu jsou pfedavany prostfednictvim
rozhrani Analog 0-5V, PWM 0-100% nebo sbérnici CANbus v protokolu SAE J1939 nebo
CANopen. Konfigurace a diagnostika se provadi prostfednictvim rozhrani USB.

Hlavni rysy

v Rozsah napajeni 7 az 36V (12V/24V)
v Pracovni teplota -40 az 85°C

v Vstup: AI[V] v, 0-5V (Analog) a!,.
PWM [%] e, 0-100% (Discrete)
DI+/DI- ..ccoeeeee 0-100% (Discrete)
CAN-BUS ................ J1939 / CANopen (250kbps)
v Vystup: AO [V].......ccoe. 0-5V (Analog)
Krokovy motor ....... 2 faze (4,6 nebo 8 vodicu)

moment az 10Nm (motor x pfevod)

realny krok az 0,05° (motor x pfevod x mikrokroky)
proud max. 1.6A

mikrokroky 1/2, 1/8, 1/32

rychlost 2000 kroku/s

vhodny pfevod 1:1 az 1:4

Excelentni pomér Cena / Vykon

Galvanicky izolované USB — ochrana USB pfed zemnim spojenim a rusenim EMC
PC aplikace — vizualizace méfenych hodnot

Mé&rFeni napajeciho napéti

Kalibrace neni poZadovana

Uchyceni — DIN rail 35mm

Stupen kryti — IP20

Rozmeéry 118x101x23mm

Excelentni pomér Vykon / Cena
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ACTUATOR controller — popis signala
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OZNACENIi | POPIS ROZSAH, AKTIVNi UROVEN
Napajeni 9 az 36V (+12V/24V)

€] Zem napajeni ov

AQOUT+ Krokovy motor — Signal A+ | Napajeni +12V/24V nebo regulované

AOUT- Krokovy motor — Signal A- | Napajeni +12V/24V nebo regulované

BOUT+ Krokovy motor — Signal B+ | Napajeni +12V/24V nebo regulované

BOUT- Krokovy motor — Signal B- | Napajeni +12V/24V nebo regulované

Al Analog Input 0-5V (£ 0.5%%)

PWM Discrete Input 0-100% (5-24V, 50-500Hz)

DI+/DI- Discrete Input 0V nebo 5-24V

G Zem signalu ov

AO Analog Output 0-5V (£ 0.5%%)

STATUS Status Output Open Collector — 1k Pull up

CANH | hermice GANDbus SAE 11930 / CANopen
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ACTUATOR controller — schéma zapojeni

Power supply Feedback
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Aplikace ACTUATOR control — vizualiza¢ni software

Vizualizace se provadi prostfednictvim osobniho pocitace z PC aplikace ACTUATOR control.
Aplikace pracuje pod operacnim systémem Windows XP a vySSi. Instalace vyZaduje 4MB
volného prostoru na pevném disku pocitace.

K pripojeni slouzi rozhrani USB. Ovladac pro USB je soucasti instalaéniho CD.

Vizualizované udaje

- Shaft Angle [°]

— Actual Step []

— Desired Step [-]

- Analog Input — Al [V], PWM [%]
- Analog Output — AO [V]

- Napajeni — U [V]

- Motohodiny [h:m:s]

Spusténi vizualizace
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@ Analog 05V %
& PWM 0-100%
@ DHIDI- 0-100%

O CAN-BUS
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Actual step| 4649 | Des Steps | 4649 | Gear Ratio Reset steps
Timer Ijl Max Steps | 6400 | Micro Step Start steps
[ W+ |[ - | Basic Angle Max angle
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